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Annexe B

Démonstration de la methode de Roy

Pour calculer les temps tK, tL et tM figurant dans I'équation (B.1) on doit résoudre le

systtme d’équations de (B.1) a (B.3).

TV =tV +tV +t V (B.1)
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Ce qui implique que
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En remplacant (B.4) et (B.5) dans (B.1) on trouve :
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TcVo =V tLVK +tLVL+(TC tK tL)VM (B.6)
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Apres un calcul on trouve
TC (VO _VM )VL B (VK +VL )tL (VK Vv L)VM tL (B'7)
En ajoutant et en soustrayant au deuxieme membre la quantité Vl\itL il vient :
_ _ 2 2 AV
TC (\/0 VM )VL (\/K +VL +VL )tL (\/K +V L+VM )VMtL (B.8)

Ce qui donne :

_ TC (VO _VM )VL
L 2 2 2
(\/K +VL +VM )+(\/K +V L+VM )VM

t (B.9)
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Comme ler systéme est triphasé équilibré alors Vk+Vi+Vm=0. D’un autre cote, la somme des
carrés des trois tensions instantanées Vk, Vi, Vwm est égale a la somme des carrés des trois

tensions d’entrées instantanées Va, Vs, Ve, il vient donc :
V24V 24V 2=V 2cos’(wt)+V. >cos’(m.t—27/3)+V. *cos’(mt—4x/3)  (B.10)
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D’apres les formules trigonométriques on a :
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En remplagant (B.11) dans (B.10), on obtient
1+cos(2axt) 1+cos(2axt—27/3) 1+cos(2w:t—4x/3
V24V 24V 2=V %( ( ')+ (203 )+ 2y )) (B.12)
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Apres simplification on trouve
3V, 2
V2yy 2ypy2=_—1IM (B.13)
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Donc, I’équation (B.9) se réduit a
T.(V.-V V
t =S ML (B.14)
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Le temps tK peut étre obtenu par un calcul similaire et tM peut étre en déduit en utilisant

I’équation (B.5).
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